[免费询价]宿迁学院多旋翼低空摄影测量系统项目

询价公告
一、项目内容：宿迁学院多旋翼低空摄影测量系统项目
二、资质要求：经政府有关部门注册的相关行业经营性单位。
三、供货要求： 签订合同后一个月内供货，其他要求详见附件一。
四、报价要求：报价文件密封，报价含标的物调试交付使用前各项成本、税金等一切费用。报价材料含有营业执照，授权委托书和法定代表人身份证明（见附件二、三）等资料。
五、学院付款方式：全部标的物安装调试完毕经验收合格后，凭全额发票支付合同总价款的 90%，预留10％作为设备质量、产品性能及合同履约保证金。质保期满，无违反合同要求付清余款。如有违约，甲方有权扣除质保金。债权不得转让，不得委托支付给第三方。
六、确定供货单位的原则：在符合技术参数要求和使用要求前提下，报价最低者。如果最低报价超过学院预算的，则此次询价作废。最高控制价7.5万元。
七、公告时间：2019年  12 月  3  日
八、报价最后时间：2019年 12 月 11日下午3:00，地点：宿迁学院审计处（行政楼105 室）。确定供货单位会议邀请所有报价人参加。电话：0527-84201696
九、安装地点：宿迁学院建筑工程学院实验室  电话：0527-84203117技术参数联系人：余老师  13228705196             

附件一：

一、采购设备及数量

	序号
	 设备名称
	推荐厂家
	台套数

	1
	多旋翼低空摄影测量系统（专业版）
	大疆
	1

	2
	多旋翼低空摄影测量系统（普通版）
	大疆
	1


二、业务需求及技术规范
	序号
	 设备名称
	型号

	1
	多旋翼低空摄影测量系统（专业版）
	Phantom4 RTK及PPK后处理套装

	2
	多旋翼低空摄影测量系统（普通版）
	大疆御Mavic2变焦版（配遥控器）


多旋翼低空摄影测量系统（专业版）单套配置清单：

	序号
	设备名称
	规格
	单位
	数量

	1
	飞行器主体
	Phantom 4 RTK
	台
	1
	

	2
	镜头
	1英寸，2000万CMOS
	个
	1
	

	3
	螺旋桨
	
	对
	4
	

	4
	遥控器（带屏幕）
	
	台
	1
	

	5
	遥控器智能电源
	WB37
	块
	1
	

	6
	智能飞行电池
	
	块
	6
	

	7
	电源适配器
	
	个
	1
	

	8
	AC电源线
	
	条
	1

	9
	智能电池充电管家
	
	个
	1

	10
	智能飞行电池管家
	
	个
	1

	11
	云台锁扣
	
	个
	1

	12
	Micro SD卡（16GB)
	
	个
	1

	13
	Micro USB数据线
	
	条
	1

	14
	USB-C OTG线
	
	条
	1

	15
	USB-C 线
	
	条
	1

	16
	无线上网卡
	
	个
	1

	17
	十字螺丝
	
	个
	2

	18
	手提箱
	
	个
	1

	19
	UAV GNSS基准站
	UBase
	台
	1

	20
	短连接杆
	YFZ-2015-1138【A/2】
	根
	1

	21
	RTK测量基准件
	YFZ-2014-2130【A/1】
	块
	1

	22
	锂电池
	BL-5000
	块
	2

	23
	锂电池充电器
	CL-4400
	个
	1

	24
	Mini USB数据线
	USB A-1m-Mini
	根
	1

	25
	天线连接头
	TB-1
	个
	2

	26
	网络通信天线
	LTE-TNC-J-146mm
	根
	1

	27
	钢卷尺
	3M
	个
	1

	28
	基准站塑料箱（160）
	YFZ-2017-1549 【A/0】
	个
	1

	29
	UAV-PPK处理软件
	
	套
	1

	30
	三脚架
	
	个
	1

	31
	基座
	
	个
	1


多旋翼低空摄影测量系统（专业版）技术参数：

	无人机部分
	1.轴距≤350mm。
2.重量(含电池和桨叶)≤1400g。
3. GPS悬停精度:垂直≤0.5 m，水平≤1.5 m。
★4. RTK悬停精度:垂直≤0.1 m，水平≤0.1 m。
5.最大飞行海拔高度≥6000 m。
6.最大可承受风速≥10 m/s。
7.最长飞行时间（空载、大容量电池）≥30分钟。
8.工作环境温度:范围≥0°C 至 40° C。
★9.红外感知系统支持机身两侧红外感知系统，可探测两侧7米以内的障碍物。
10.降落地形检测功能:在自主降落过程中，无人机飞行器能够检测下方地形.当下方地形为不平整地面或水面，飞行器保持悬停，同时通过地面站软件向用户发出警示信息。
★11.飞行器自检功能：当飞行控制、电池电压、发动机转速、遥控遥测等信号模块或部件发生故障时，控制站能进行声、光报警，自动锁定多旋翼无人机、禁止飞行。
★12.低电量自动返航：飞行器能判断电池电量。电量不足时，地面站软件能提示用户执行返航。若用户在设定时间内未做选择，则飞行器将自动返航。
★13.信号丢失自动返航：当飞行器与遥控器失去通讯信号时，飞行器能够终止飞行任务并按照原路径自动返回航点并降落；在返航过程中，如信号恢复正常，用户可以通过遥控器取消返航。
★14.高亮显示屏：5.5 英寸屏幕，分辨率 1920×1080，亮度 1000 cd/m2，Android系统。内存 4G RAM+16G ROM。
15.遥控器天线可更换。
16.支持4G移动网络。
★17.支持测绘航拍区域模式（设定区域自动规划路线）。
18.支持剩余电量百分比显示。
19.支持剩余飞行时间显示。
20支持断点/断电续费。
21.支持KML/KMZ文件导入功能。
22.影像传感器：1 英寸 CMOS；有效像素 2000 万（总像素 2048 万）。
★23.镜头：FOV 84°；光圈 f/2.8 - f/11。
★24.支持机械快门。
★25.支持记录对应拍摄点的精确地理位置信息并会记录在照片中，支持提供原始观测数据和相机曝光时间戳的文件供后处理。
★26.镜头结构设计范围：俯仰：-90° 至 +30°；平移：-30° 至 +30°。
27.角度抖动量 ：≤±0.02°。
★28.飞行器可以通过电池上的通讯接口实时获得电池信息，例如电压、电量、电流等。
29.电池自带电量指示灯，可以显示电池当前电量。
30.可配置车载充电器为电池充电。
31.建图精度满足 GB/T 7930-2008 1:500 地形图航空摄影测量内业规范（简称“1：500 规范”）的精度要求。
★32.需提供原厂家针对该项目授权书原件和质保承诺书。

	PPK后处理套装部分
	★1.具有自主知识产权（提供软件著作权证书扫描件，原件备查）。
★2.数据兼容性高：软件能解算中海达格式、Novatel主板数据、Trimble BD930数据、Rinex数据、和芯星通主板数据、司南主板数据、南方主板数据、大疆P4R原始数据格式，能提取中海达格式、Novatel主板数据、Trimble BD930数据、大疆P4R主板数据的Eventmark事件。软件支持大疆P4R机载端原始数据、相机拍照点文件直接导入。

3.算法配置自动化：软件无需配置，配置参数根据具体数据软件内部自动调整，实现一键操作。

★4.软件支持数据点在平面地图与在线地图显示。
5.软件解算效率高：处理20M移动站数据，从新建项目到导出结果，只需5分钟。

6.软件解算精度高：短基线（10KM以内），水平精度优于3cm±1ppm;高程精度优于5cm±1ppm。一般情况下，静态数据固定率大于99%，动态数据固定率大于95%。

7.软件具有强大的坐标转换功能，支持任意椭球之间的坐标转换。支持将大疆P4R采集的WGS84经纬度坐标转换为各种国家坐标。

8.软件支持IMU数据进行相机与天线的位置改正。

9.软件支持导出多种格式数据：csv，kml，pos，GPGGA格式。

★10.软件支持照片文件夹导入，支持照片与pos点匹配，可以生成能导入到Smart3D、PIX4D软件的成图格式文件。

11.显示拍照照片的大致位置和序列排序，和机载端记录的数据进行匹配显示，显示直观、智能化。
12.解算时，显示结算的每个点的解算的状态以及结算的误差和对应点的卫星数和有效卫星数。
13.可进行惯导数据导入结算功能。
14.可以加入相机及天线的偏差改正功能。
15.可根据个人喜好修改记录点和结算点的显示颜色。
地面基站：

1.操作系统：Linux操作系统。
2.启动时间：3秒。
3.数据存储：内置16GBROM，支持最大32GSD卡扩展。
4.GNSS配置：采用多星多系统内核 ；通道数：220  BDS、GPS、GLONASS。
5.静态格式支持：GNS、Rinex双格式静态数据。
6.通讯单元 ：内置4G全网通网络通信 TDD-LTE、FDD-LTE、TD-SCDMA、WCDMA、EDGE、GPRS、GSM。
7.WiFi通信：802.11b/g接入点和客户端模式，可提供WiFi热点服务、蓝牙通信。
8.内置收发一体电台：内置收发一体电台；功率：1W。
★9.频段：840MHz。
用户界面 

1.面板：单按键。
2.LED提示灯：卫星灯，通讯灯，电源灯。
高级应用 

★1.iPOWER智能平衡技能技术、LBS、NFC。
2.智能服务：语音播报、语音向导、功能自检、DIY语音。
3.远程服务：远程提醒、远程升级、远程注册、远程控制、远程数据下载。
物理特性 

1.电池：高容量锂电池5000mAh/块（2块），单块电池网络移动站工作时间10小时。
2.输入电压：直流6~28V，带过放保护。
3.尺寸：155mm×83mm。
4.重量：≤1.2kg（含电池）。
5.功耗：4.2W。
6.材料：外壳采用镁合金材料。
环境特性 

★1.防尘放水：IP68，可抗2米水下临时浸泡，完全防止粉尘进入。
2.防摔：抗3米自然跌落。
3.相对湿度：100%不冷凝。
4.工作温度：-15℃~45℃。
5.存储温度：-25℃~55℃。
★以上配套设备核心板卡及软件需为同一厂家，如非厂家投标，需提供原厂家针对该项目授权书原件。

说明：投标单位应协助提供单台千寻账号的申请注册服务，并进行数据采集及精度测试。


多旋翼低空摄影测量系统（普通版）单套配置清单：

	序号
	设备名称
	单位
	数量

	1
	飞行器
	台
	1

	2
	DJI带屏遥控器
	台
	1

	3
	智能飞行电池
	块
	3

	4
	充电器
	个
	1

	5
	电源线
	根
	1

	6
	螺旋桨
	对
	3

	7
	数据线
	根
	1

	8
	24w USB充电器
	个
	1

	9
	备用摇杆
	对
	1

	10
	云台保护罩
	个
	1

	11
	车载充电器
	个
	1

	12
	单间存储背包
	个
	1

	13
	充电管家
	个
	1

	14
	电池-充电宝转换器
	个
	1


多旋翼低空摄影测量系统（普通版）技术参数：

	大疆无人机 “御”Mavic 2 变焦版（含带屏遥控器）
	相机部分：

1. 影像传感器：1/2.3 英寸 CMOS，有效像素1200万

2. 镜头：视角约83°（24mm）；约48°（48mm）；等效焦距：24-48 mm ；光圈：f/2.8（24mm）-f/3.8（48mm）；对焦点：0.5 m 至无穷远 （带自动对焦）

3.  ISO范围：视频范围100-3200；照片范围100-1600（自动），100-3200（手动）；

4. 快门速度：电子快门8- 1/8000 s

5. 最大照片尺寸：4000×3000

6. 照片拍摄模式：单张拍摄；多张连拍（BURST）：3/5/7 张；自动包围曝光（AEB）：3/5 张 @0.7EV 步长；定时拍摄（间隔：2/3/5/7/10/15/20/30/60 秒 RAW：5/7/10/15/20/30/60 秒）

7. 录像分辨率：4K: 3840×2160 24/25/30p 

2.7K: 2688×1512 24/25/30/48/50/60p

FHD: 1920×1080 24/25/30/48/50/60/120p

8. 视频最大码率：100 Mbps

9. 色彩模式：D-Cinelike

10. 支持文件系统：FAT32（≤ 32 GB）；exFAT（> 32 GB）

11. 图片格式：JPEG / DNG (RAW)

12. 视频格式：MP4 / MOV (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)±1.5 m（GNSS 定位正常工作时）

飞行器部分：

1. 起飞重量：约 905 g

2. 尺寸：折叠214×9 1×84 mm（长×宽×高）；展开322×242×84 mm（长×宽×高）
3. 最大上升速度5 m/s（S 模式），4 m/s（P 模式）；最大下降速度 3 m/s（S 模式），3 m/s（P 模式）

4. 最大水平飞行速度（海平面附近无风）：72 km/h（S 模式）

5. 最大起飞海拔高度：6000 m

6. 最长飞行时间（无风环境）31 分钟（25 km/h匀速飞行）；最长悬停时间（无风环境）29 分钟

7. 最大续航里程（无风环境）18 km（50 km/h 匀速飞行）

8. 最大抗风等级：5 级风

9. 最大可倾斜角度35°（S 模式）；25°（P 模式）；最大旋转角速度200°/s

10. 工作环境温度：-10°C - 40°C

11. 工作频率：2.400 - 2.483GHz；5.725 - 5.850 GHz

12. 发射功率：（EIRP）2.400 - 2.4835 GHz；FCC：≤26 dBm ；CE：≤20 dBm ；SRRC：≤20 dBm；MIC：≤20 dBm；5.725-5.850 GHz；FCC：≤26 dBm ；CE：≤14 dBm；SRRC：≤26 dBm

13. 悬停精度：垂直：± 0.1 m（视觉定位正常工作时）；± 0.5 m（GPS正常工作时）；水平：± 0.3 m（视觉定位正常工作时）；± 1.5 m（GPS正常工作时）

14. 机载内存：8 GB

云台部分：

1. 结构设计范围：俯仰-135°至+45°，平移-100° 至 +100°

2. 可控转动范围：俯仰-90°至+30°，平移-75° 至 +75°

3. 稳定系统：3 轴机械云台（俯仰、横滚、平移）

4. 最大控制转速（俯仰）：120° /s

5. 角度抖动量：±0.005°

遥控器部分：

1. 工作频率
2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

2. 最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）：2.400 - 2.483 GHz; 5.725 - 5.850 GHz

FCC: 8000 m ；CE: 5000 m ；SRRC: 5000 m；MIC: 5000 m

3. 工作环境温度：0℃ 至 40℃

4. 发射功率（EIRP）：2.400 - 2.4835 GHz：FCC：≤26 dBm ；CE：≤20 dBm ；SRRC：≤20 dBm；MIC：≤20 dBm。5.725-5.850 GHz：FCC：≤26 dBm ；CE：≤14 dBm；SRRC：≤26 dBm

5. 内置电池： 3950 mAh

6. 工作电流/电压：1800 mA ⎓ 3.83 V

7. 支持移动设备：最大长度 160 mm 厚度 6.5 - 8.5 mm

8. 支持接口类型：Lightning，Micro USB（Type-B），USB-C

说明：除上述参数外，投标设备的感知系统、图传系统、电池、存储卡等参数应与大疆官网中“御”MAVIC 2 变焦版（含遥控器）的型号配置一致。


三、可开出的实验项目

数字摄影、像片调绘、影像匹配编辑、数字高程模型的生成、三维模型制作、DLG生产、城市用地功能组织和布局分析、城市绿地空间设计、景观图制作等。

说明：     1、可以对主要设备清单中的项目做适当增加，以确保系统功能的实现。

            2、在投标文件中注明联系人固定电话、手机号码、email信箱。

            3、投标产品必须原厂生产，拒绝贴牌产品。

附件二：      

授权委托书
本人           系               的法定代表人，现委托      为我方代理人。代理人根据授权，以我方名义签署、澄清、说明、补正、提交、撤回、修改                              投标文件、签订合同和处理有关事宜，其法律后果由我方承担。 
委托期限：        年     月       日起至       年      月     日 。 

代理人无转委托权。 

投标人：                              （盖单位公章） 
法定代表人：                          （签字或盖章） 
委托代理人：                          （签字或盖章）
       年       月       日 
附授权委托人身份证复印件正反面

附件三：    

法定代表人身份证明
投标人名称：                                
单位性质：                
地址：    
成立时间：     年      月     日 
经营期限：      年     月     日至      年      月     日 
姓名：        性别：      年龄：     职务：       系            的法定代表人。 
特此证明。 
投标人：                           （盖单位公章） 
       年       月       日 

附法人身份证复印件正反面
